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EQUIPO ELECTRONICO 740D

1. ADVERTENCIAS 3. LAYOUT Y COMPONENTES

2 Antes de efectuar cualquier tipo de intervencion en el equipo electro-

nico (conexiones, mantenimiento), quiten siempre la alimentacion o @:’, — 5 ©0
eléctrica. ] J

Coloquen linea arriba de la instalacién un interruptor magnetotérmico =]
diferencial con un adecuado umbral de infervencion.

F
o| 1al [c
Conecten el cable de tierra al especifico borne previsto en el conector rle

J7 del equipo (véase fig.2).

Separen siempre los cables de alimentacion de los de mando y de se- ‘:’
guridad (pulsador, receptor, fotocélulas, efc.). Para evitar cualquier
interferencia eléctrica utilicen vainas separadas o cable blindado

(con blindaje conectado a la masa). [

2. CARACTERISTICAS TECNICAS L
Tension de alimentacién 115 V= - 60 Hz A
Potencia absorbida 10w Of|n|™ =" = == |D
Carga max. motor 1000 W OlE~ "
Carga max. accesorios 05A E-g- ;, 4 S ] § :
s D€ 57T e s e o [ eeyn]
Fusibles de proteccién N° 2 (véase fig. 1) = o —@

Automatica / Automatica “paso paso” [ Se-
miagutomatica / Seguridad / Semiautomati-

ca B/ Presencia operador C / Semiautomati- DL DISPLAY DE SENALIZACION Y PROGRAMACION
S pRao st | Lag bl BrC Diodo DIODO DE CONTROL ESTADO ENTRADAS

Logicas de funcionamiento

Jempo de tabajo Progiomable aie 0.0 min) 1 REGLETA DE BORNES BAJA TENSION
Tiempo dé pausd Programable (de 0 a 4 min.) J2  CONECTOR DECODER / MINIDEC / RECEPTOR RP
Fuerza de empu]e Regu10ble en 50 niveles

J3 CONECTOR ENCODER
J4 CONECTOR CONDENSADOR

Open /| Open parcial / Disp. de seguridad

Entradas en regletd de bor- en ap. /Disp. de seguridad en cierre / Stop /

nes

Borde / Alimentacion+Tierra J5  CONECTOR FIN DE CARRERA
Entradas en conector Fin de carnera apertura y cierne / Encoder J6  REGLETA DE BORNES CONEXION MOTORES Y DESTELLADOR
Salidas.en fagisia de Bor- Destellador - Motor - Aliment.accesorios 24 J7  REGLETA DE BORNES ALIMENTACION
nes Vdc - Luz testigo 24F:f§éf§hdc temporizada F1  FUSIBLE MOTORES ¥ PRIMARIO TRANSF. (F 10A)

F2  FUSIBLE BAJA TENSION Y ACCESORIOS (T B00mA)
. F PULSADOR PROGRAMACION "F"
Programacién = ticlag Cee=s )Ly PERICHA. THOCO BesR”™ 0 - PULSADOR PROGRAMACION "*

“avanzado” :
r x + PULSADOR PROGRAMACION "+
Funciones programables| Logica de funcionamiento - Tiempo de pau-

modo base sa - Fuerza de empuje - Direccion cancela

Par de arangue - Frenado - Fail safe - Pre-
destello - Luz testigo/Salida temporizada
Funciones programables| - lLogica disp. de seguridad de apertura y
modo avanzado clere - Encoder - Deceleraciones - Tiempo
apertura parcial - Tiempo trakajo - Solicitud
asistencia - Contador de ciclos

Conector rapido Acoplamiento tarjetas de 5 pin receptores

4. CONEXIONES ELECTRICAS

OlUea

J5 J3
L | 3

-

Para la conexién de las
~ fotocélulas y de los

__ dispositivos de seguridad,
remitanse al parrafo 4.1.

FIN DE CARRERA

ENCODER
(opcional)

Gris/Azul

OPEN PARCIAL
OPEN TOTAL

[@ * solo sf no usa el conector J4

Fig. 2




4.1. Conexién fotocélulas y disposifivos de seguridad
Antes de conectar las fotocelulas (u ofros dispositivos) es conveniente elegir

el tipo de funcionamiento en base a la zona de movimiento que deben
proteger (vease fig. 3):

Dispositivos de seguridad  Dispositivos de seguridad
en apertura/cierre en apertura

fﬂi:::::*Hﬂ;hf’/fhx““m

Dispositivos de seguridad "borde”

Dispositivos de seguridad en cierre Fig. 3

Conexion de un dispositivo de seguridad “borde”
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* Dispositivos de seguridad en apertura: intervienen sélo durante el mo-
vimiento de apertura de la cancela, por lo tanto son adecuados para
proteger la zona entre las hojas en apertura y obstaculos filos (paredes,
etc.) contra los rliesgos de iImpacto y aplastamiento.

Dispositivos de seguridad en cierre: intervienen sdlo durante el movimiento
de clerre de la cancela, por lo tanto son adecuados para proteger la
zona de ciene contra el riesgo de impacto.

Dispositivos de seguridad en apertura/cierre: intervienen durante los
movimientos de apertura y cierre de la cancela, por lo tanto son ade-
cuados para proteger la zona de apertura y la de cierme contra el riesgo
de impacto.

Dispositivos de seguridad “borde": infervienen durante los movimientos
de apertura y cierre de la cancela, por lo tanto son adecuados para
proteger Ia zona entre la hoja en movimiento y obstéculos fijos (pilares,
paredes, etc.) contra el riesgo de amputacién y arrastre,

Encoder (opcional): inferviene durante los movimientos de apertura vy
cierre de la cancela, por lo tanto es adecuado para proteger la zona
de apertura y cierre contra el riesgo de impacto, aplastamiento, ampu-
tacion v arrastre,

IE;%#:- 5i dos o mas dispositivos de seguridad flenen la misma funcion

— (apertura, cierre, apertura y clerre, borde de seguridad) los con-
tacfos deben conectarse en serie entre si (fig. 4). Deben utilizarse
contactos N.C.

Conexién de dos contactos N.C. en serie
(Ej.: Fotocélulas, Stop, Borde, etc.)

o—"——— " —0

Fig. 4

5l no se utilizan disposifivos de seguridad, hay que puentear los
bornes como se indica en ia fig. 5.

=

Conexién de ningun dispositivo de seguridad
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Fig. 7
Conexion de una pareja de fotocélulas en apertura
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Conexién de una pareja de fotocélulas en cierre
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Seguidamente se Incluyen los esquemnas mas comunes de conexion de
fotocélulas v dispositivos de seguridad (de fig, 6 a fig. 13).

Conexién de un dispositivo de seguridad en cierre y de un dispositivo de

seguridad en apertura
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Fig. 6

Conexién de una pareja de fotocélulas en apertura, de una en cierre y
de un borde
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Conexion de dos parejas de fotocélulas en cierre y de dos bordes
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Fig. 11

Conexion de una pareja de fotocélulas en cierre, de una en apertura y
de una en apertura/cieme
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Fig. 12

Conexién de una pareja de fotocélulas en cierre y de una en apertura/
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Conexion de 2 contactos N.A. en paralelo
(P ej.: Open A, Open B)
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Fig. 14

4.2. Regleta de bornes J7 - Alimentacion (fig. 2)

ALIMENTACION (sornes PE-N-L):

«PE: Conexion de tierra
«N:  Alimentacion 115 V-~ { Neutro )
* L:Alimentacion 115 V~ ( Linea )

Para un correcto funcionamiento es obligatoria la conexién de la
tarjeta al conductor de fierra presente en la instalacion. Coloquen
linea arriba del sistema un adecuado interruptor magnefotérmico
diferencial.

4.3. Regleta de bornes J6 - Mofores y destellador (fig. 2)

« MOTOR - (bomes 13-14-15): Conexidon Motor. En los motoreductores
donde esta prevista la central incorporadao, esta conexion ya esta
precableada en serie. Para la direccion de apertura de la hoja,
vease programacion base Cap. 5.1.

* LAMP - (bornes 16-17): Salida destellador (115 V ~)

4.4. Regleta de bornes J1 - Accesorios (fig. 2)
* OPEN A - Mando de “Apertura Total” (bome 1): se entiende cualquier

emisor de impulsos (pulsador, detector, etc.) gue, al cerar un con-
tacto, manda la apertura y/o ciene total de la hoja de la cancel,

[:F Para instalar varlos emisores de impuiso de apertfura fotal, conecten
los contactos NLA. en paralelo (fig.14).

* OPEN B - Mando de “Apertura Parcial” o “Cieme”(bome 2): se en-
tiende cualquier emisor de impulsos (pulsador, detector, etc.) que,
al cerar un contacto, manda la apertura y/o cierre parcial de la
hoja de la cancela. En las logicas B y C manda siempre el ciene
de la cancela.

E@?‘ Para instalar varios emisores de impulso de aperfura parcial, co-
necten los contactos N.A. en paralelo (fig.14).



+ FSW OP - Contacto dispositivos de seguridad en apertura (borne 3):
La funcion de los dispositivos de seguridad en apertura es proteger
la zona inferesada por el movimiento de la hoja durante la fase de
apertura. En las Iégicas A-AP-S-E-EP, durante la fase de apertura, los
dispositivos de seguridad invierten el movimiento de las hojas de
la cancela, o bien detienen y reanudan &l movimiento cuando se
llberan (vease programacion avanzada Cap. 5.2.). En las logicas B
y C, durante el ciclo de apertura interrumpen el movimiento, Nunca
intervienen durante el ciclo de cierne.

l@]‘:‘t Los dispositivos de seguridad de apertura, §i estan ocupados con
- la cancela cerada, impiden el movimiento de aperfura de las
haojas.

lE%: Para instalar varios disposifivos de seguridad hay que conectar los
contactos N.C. en serle (fig. 4).

§i no se conectan dispositivos de seguridad en aperfura, puenteen las
enfradas OP y -TX FSW (fig. 5).

+ FSW CL - Contacto dispositivos de seguridad en cierre (borne 4): La
funcion de los dispositivos de seguridad en cierre es proteger la zona
interesada por el movimiento de las hojas durante la fase de ciere.
En las logicas A-AP-5-E-EP durante la fase de cieme, los dispositivos
de seguridad invierten el movimiento de las hojos de la cancela, o
bien detienen e invierten el movimiento cuando se liberan (véase
programacion avanzada Cap. 5.2.). En las légicas B y C, durante el
ciclo de cierre interrumpen el movimiento. Nunca intervienen durante
el ciclo de apertura,

Los dispositivos de seguridad de cierre, si estan ocupados con la
cancela ablerta, impiden el movimiento de clerre de las hojas.

ISy

Para instalar varios dispositivos de seguridad hay que conectar los
contactos N.C. en serfe (fig. 4).

Si no se conectan dispositivos de seguridad en cierre, puenfeen los
bornes CL y -TX FSW (fig. 5).

+ STOP - Contacto de STOP (borne 5): se entiende cualquier dispositivo
(p. e].: pulsador) gue, al abrir un contacto, puede detener el movi-
miento de la cancela,

IEF Para instalar varios disposifivos de STOP conecten los contactos N.C.
en serie.

2 S§i no se conectan disposifivos de STOP puenteen los bornes STOP y

+ EDGE - Contacto dispositivo de seguridad BORDE (borne 6): La funcion
de los dispositivos de seguridad "borde” es proteger la zona inte-
resada por el movimiento de la hoja durante la fase de apertura /
cierre y obstaculos fijos (pilares, paredes, efc.). En fodas las logicas,
durante la fose de apertura o ciere, los dispositivos de seguridad
invierten el movimiento de la hoja de la cancela durante 2 segundos.
Si durante los 2 segundos de inversion los dispositivos de seguridad
intervienen de nuevo, detienen el movimiento (STOP) sin efectuar
ninguna inversion.

Los Dispositivos de seguridad borde, sl estan ocupados con la can-
cela cerada o abierta, impiden el movimiento de los hojos.

=5

Fara instalar varios dispositivos de seguridad hay gue conectar los
contactos N.C. en serie (fig. 4).

5i no se conectan dispositivos de seguridad borde, puenteen las
entradas EDGE e -. (fig. 5).

»— Negativo alimentacion accesorios (bornes 7 y 8)
* + 24 Vdc - Positivo alimentacion accesorios (bornes 9 y 10)

t La carga maxima de los accesorios es de 500 mA. Para calcular las
absorciones remifanse a las instrucciones de cada accesorio.

«TX -FSW - Negativo alimentacién transmisores fotocélulas (borne 11)
UUtilizando este borne para la conexion del negativo de la alimenta-
cioén de los transmisores fotocélulas, se puede eventualmente utilizar
la funcion FAIL SAFE (véase programacién avanzada Cap. 5.2.). 55i
se habilliita la funcién, el equipo verlifica el funcionamiento de las
fotocélulas anfes de cada ciclo de apertura o ciernre,

+«W.L - Alimentacién luz testigo/salida temporizada (borne 12). Co-
nectar entre este bome y el +24V una eventual luz testigo o salida
temporizada (véase programacion avanzada Cap. 5.2.) a 24 Vdc
-3 W max.

Para no perjudicar el correcto funcionamiento del sistema, no hay
que superar la potencia indicada.

4.5. Conector J2 - Infroduccion de la farjeta receptora para telemando

La central esta predispuesta para alojar un moédulo radioreceptor de 5 pines.
Para proceder ala Instalacion, quite la alimentacion eléctica e introduzca
el médulo en el especifico conector J2 en el interior de la central.

Siga las instrucciones del radio-receptor para la memorizacion del tele-
mando. Una vez memorizado, el telemando actlua como un dispositivo de
mando cualquiera sobre el START,

4.6. Conector Jé - Acoplamiento rapido Fin de carrera (fig. 2)

Esta entrada esta preparada para la conexion rapida de los fines de carera
de apertura y de cierre que pueden mandar la parada de la hoja, o blen el
inicio de lo deceleracion, o bien el frenado (véase programacion avanzada
Cap. 5.2.). Enlos motorreductores donde estd prevista la central Incorpora-
da, esta conexion ya estd precableada en serie (fig. 2). Para la direccion

de apertura de la hoja, vease programacion avanzada Cap. 5.2,

4.7. Conector J3 - Acoplamiento rdpido Encoder (fig. 2)

Esta entrada esta preparada para la conexion rapida del Encoder (opcio-
nal). Para el montaje del encoder en el motor, veanse las comespondientes
instrucciones.

La presencia del encoder estd indicada, cuando el motoreductor esta
en funcionamiento, por el destello del Diodo "Encoder” presente en la
tarjeta.

Coneluso delencoder la central conoce la exacta posicién dela cancela
durante todo el movimiento.

El encoder permite gestionar las regulaciones de algunas funciones de la
central de modo diferente (apertura parcial y deceleraciones, véase pro-
gramacion avanzada Cap. 5.2.) y como dispositive antiaplastarmiento.

Si la cancelo, durante la fose de apertura o ciene, choca contra un ob-
staculo, el encoder invierte el movimiento de la hoja de la cancela durante
2 segundos. Si durante los 2 segundos de inversion el encoder interviene de
nuevo, detiene el movimiento (STOP) sin efectuar ninguna inversion,

5. PROGRAMACION

Para programar el funcionamiento de la automacion hay que acceder al
modo "PROGRAMACION”,
La programacion se divide en dos partes: BASE v AVANZADA.

5.1. PROGRAMACION BASE

Para entrar en la PROGRAMACION BASE hay que presionar el pulsador F:

* presionandolo (y manteniéndolo presionado) la pantalla muestra el
nombre de la primera funcion.

= solténdolo, la pantalla muestra el valor de la funcién, gue puede modi-
ficarse con las tecias + v -.

* presionando otra vez F (y manteniéndolo presionado) la pantalla muestra
el nombre de la funcion sucesiva, etc.

= una vez llegados a la ultima funcion, presicnando el pulsador F se sale
de la programacion y en la pantalla aparece de nuevo el estado de la
cancela.

La siguiente tabla indica la secuencia de las funciones a las cuales puede

accederse en PROGRAMACION BASE:

®

PROGRAMACION BASE

Por

Funcién defis

Pantalla

LOGICAS DE FUNCIONAMIENTO (véase tab. 3/a - h):
A =Automdatica
AP =Automadtica "Paso-paso”

5 =Automatica "Disp. de seguridad”
“_ D £ =Semiautomdtica E P
EF =semiautomatica "Paso-paso”
[ =Presencia operador
b =Semiautomatica “B*

bC =Log. mixta (b apertura / [ ciere)

TIEMPO DE PAUSA:

Solo tiene efecto si se ha seleccionado la logica
automatica. Regulable de [Ja 55seg. a pasos de
un segundo.

Seguidamente la visuglizacion pasa a ser en mi-
nutos y decenas de segundos (separados por un
punto) ¥ el tiempo se regula a pasos de 10 segun-
dos, hasta el valor maximo de 4/ minutos.

EJ.: st lo pontalla indica 25, el tiempo de pausa
corresponde a 2 min. y 50 seq.

FA 2l

FUERZA:

Regula el empuje del Motor,
[ = fuerza minima

50 = fuerza maxima

FO 50

DIRECCION DE APERTURA:

Indica el movimiento de apertura de la cancela y
permite no cambiar las conexiones en la regleta
de bornes del motor y del fin de carrera.

-d= Movimiento de apertura a la derecha

J- = Movimiento de apertura a la izquierda

dl

ESTADO CANCELA:

Salida de la programacion y regreso a la visualiza-
cion del estado de la cancela,

{0 = Cerrada

(] =En fase de apertura

{02 = En "STOP"

4= Abierta

4= En pausa

{5 = Intervencion del "FAIL SAFE” (cap.5.2.)
[ = En fase de clerre

{17 = En fase de inversion

(04 = Intervencion de las fotocélulas

S&
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5.2. PROGRAMACION AVANZADA

Para acceder a la PROGRAMACION AVANZADA presionen el pulsador F, y

manteniéndolo presionado, prasionen el pulsador +:

cién.

que puede modificarse con los pulsadores + y -.

el valor, que puede modificarse con los pulsadores + vy -.

accederse en PROGRAMACION AVANZADA;

al soltar el pulsador + la pantalla muestra el nombre de la primera fun-
al soltar también el pulsador F, la pantalla visualiza el valor de la funcién,

presionando el pulsador F (y manteniendolo presionado) la pantalla mue-
stra el nombre de la funcidn sucesiva, mientras gue al soltarlo se visualiza

una vez llegados a la ditima funcion, presionando el pulsador F se sale
de la programacion y en la pantalla gparece de nuevo el estado de la
cancela,

La siguiente tabla Indica la secuencia de las funciones a las cuales puede

PROGRAMACION AVANZADA (B + @

Pantalla

Funcion

Por
defecto

PROGRAMACION AVANZADA (B + @®

Pantalia

Funcién

Por
defecto

b

PAR MAXIMO DE ARRANQUE:

El motor trabajo al par maximo (ignerando la
regulacion de par) en el momento inicial del mo-
vimiento. Util para hojas pesadas.

br

Y = Activo
o = Excluido
FRENADO FINAL :

Cuando la cancela ocupa el fin de canera de
apertura o cleme, se puede seleccionar un golpe
para garantizar la parada inmediata de la hoja. Si
se seleccionan deceleraciones, el frenado iniciard
al final de las mismas.

Con valor [ el frenado estd deshabilitado,

El tiempo puede regularse de [Jf a 20 eg. a pasos
de 0,1 segundos,

EJ.: si lo pantalla indica (L1 el tiempo de frenado
corresponde a 1 segundo,

[l = Frenado excluido

de Ul a 20 = Frenado temporizado

=

F5

FAIL SAFE:

La activaciéon de la funcidon habilita un test de
funcionamiento de las fotocelulas antes de cada
movimiento de la cancela. Siel test falla (fotocélu-

5P

LUZ TESTIGO:

Con la seleccion (I la salida funciona como luz
testigo estandar (encendida en apertura y pausa,
destellante en ciere, apagada con la cancela
cerrada),

Luz de techo: cifras diferentes comesponden a la
activacion temporizada de la salida, que podrd
ufilizarse (mediante un relé) para alimentar una
luz de techo. El tiempo puede regularse de [Ja 55|
seg. a pasos de 1 seg., y de [[Ja H/min. a pasos
de 10 segundos.

Mando electrocierre y funciones semaforo:

Si desde la configuracion [ se presiona la

tecla (5) se activa el mando para la slectrocer-

radura de ciere £, presionando de nuevo () se
programa el mando para la electroceradura de
clerre y de apertura F2 presionando de nuevo

la tecla @ se pueden programar las funciones
semaforo EJy £4,

00 = Luz testigo estandar

de [Jl a 4/ = Salida temporizada

E]=mando electroceradura antes del movimiento
de apertura

E2 = mando de la electroceradura antes de los
movimientos de apertura y clemne

E3 = funcién semdforo: la salida estd activa en
estado de "abierfo” y "abierto en pausa” y se
desactiva 3 segundos antes de que empiece la
maniobra de ciere.

W Antes de la maniobra de cierre se produce
un predestello de 3 segundos.

EY = funcién semdaforo: la salida sélo estd activa
en el estado de "Cerada”.

No superen la carga maxima de la salida

A (24Vdc-3W). §i fuera necesario utilicen

un relé y una fuenfe de alimentacion
externa al equipo.

0o

las fuera de servicio, indicado por el valor J5en la mno
pantalla) la cancela no inicia el movimiento.
Y = Activo
ro = Excluido
PREDESTELLO (5 s5.):
Permite activar el destellador durante 5 s. antes
del inicio del movimiento,
PF o = Excluido no

oF = 56lo antes de o apertura
LL = Sélo antes del cierre
OC = Antes de cualquier movimiento

Fh

LOGICA FOTOCELULAS CIERRE:

Seleccionar el modo de intervencion de las fo-
tocélulas de cierre.

Solo intervienen en el movimiento de cierre:
bloguean el movimiento y lo invierten cuando se
liberan, o lo invierten inmediatamente.

Y =Inversion cuando se liberan

o = Inversion inmediata en apertura

mno

oF

LOGICA FOTOCELULAS APERTURA:

Seleccionar el modo de intervencion de las fo-
tocelulas de apertura.

Intervienen solo en el movimiento de apertura:
bloguean el movimiento y lo reanudan cuando
se liberan, o invierten inmediatamente.

Y = Inversion Inmediata en cierre

no = Reonudon cuando se liberan

no

EC

ENCODER:

Si estuviera previsto el uso del encoder se puede
seleccionar la presencia.

Si estuviera presente y activo, "deceleraciones”
y “operturg parcial® estan gestionados por el
encoder (veanse parrafos relativos).

El encoder funciona como dispositivo anfiaplasta-
miento: st la cancela, durante la fase de apertura
o ciere, choca contra un obstdculo, el encoder
invierte el movimiento de la hoja de la cancela
durante 2 segundos. 5i durante los 2 segundos de
inversion el encoder interviene de nuevo, detiene
el movimiento (STOP) sin efectuar ninguna inver-
sion. 5i el sensor no esta presente el parametro
debe programarse a [ Si el sensor esta presente,
hay que regular la sensibilidad del sistema antiapla-
starmiento variando el parametro entre ) (mdxima
sensibilidad) y 99 (minima sensibilidad).

de [l a 99 = Encoder activo y regulacion de la
sensibilidad

00 = Encoder excluido

0o

-

DECELERACION pre-fin de carrera:

Se puede seleccionar la deceleracion de la can-
cela antes de laintervencion de los fines de carrera
de apertura y cierre.

El tiempo puede regularse de [0 a 59

Si esta previsto el uso del encoder, la regulacion
no estd determinada por el tiempo, sino por el
numero de revoluciones del motor, obteniendo
asi una deceleracion mas precisa.

{i0 = Deceleracion excluida

de [ a 59 = Deceleracién activa

oo
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DECELERACION post-fin de carrera:

Se puede seleccionar la deceleracion de la can-
celo después de la intervencion de los fines de
carera de apertura y cierre,

El iempo puede regularse de [ a & a pasos
de 0,02 seg.,

Si esta previsto el uso del encoder, la regulacion
no esta determinada por el tiempo, sino por el

rH 05

6. PUESTA EN FUNCIONAMIENTO
6.1. COMPROBACION DE LAS ENTRADAS

La siguiente tabla indica el estada de los Diodos en relacion con el estado
de las entradas.
Noten que: Diodo encendido = contacto cenado

Diodo apagade = contacto abierto

Comprueben el estado de los Diodos de senalizacion como se indica en

la Tabla.

W En negrita se indica la condicion de los Diodos con la cancela
B cerrada en reposo,

do.

Seguidamente la visualizacion cambia en minutos
y decenas de segundos (separadas por un punto)
y el tiempo se regula a pasos de 10 segundos, hasta
el valor maximo de Y/ minutos.

EJ.: si la pantalla indica 25, el iempo de trabajo
comesponde a 2 min. y 50 seg.

A El valor programado no corresponde exacta-

mente al tiempo maximo de frabajo del
motor, puesto que éste se modifica en
funcion de los espacios de deceleracion
realizados.

Hi

SOLICITUD DE ASISTENCIA (combinada con la
funcion sucesiva):

Si estd activada, al final de la cuenta atrds (que
puede programarse con la funcién sucesiva
“Programacion ciclos”) efectla un predestello
de 2. (odemas del que eventualmente ya se ha
programado con la funcién PF) para cada impuiso
de Open (solicitud de intervencion). Puede ser util
para programar infervenciones de mantenimiento
programado.

Y = Activa

no = Exclulda

=)

no

PROGRAMACION CICLOS:

Permite programar una cuenta atras de los ciclos
de funcionamiento de la instalacion. Puede pro-
gramarse (a millares) de [ a 99 mil ciclos.

El valor visualizado se actualiza con el subseguirse
de los ciclos.

La funcion puede utilizarse para comprobar el
uso de la tarjeta o para usar la "Solicitud de
asistencia”.

oo

FC

ESTADO CANCELA:
Salida de la programacion y regreso a la visualiza-
cion del estado de la cancela (véase Cap.5.1.).

St

Para restablecer los configuraciones por defecto de lo progroma-
cion, compruebe gue la enfrada borde este abrir (el diodo SAFE
esta apogado), presione a la vez las teclas + - y Fy manténgalas
presionadas durante 5 segundos.

=

La modificacion de los parametros de prograomacion es inmedia-
tamente eficaz, mienfras que la memorizocion definitiva sclo se
lleva a cabo cuando se sale de la programacion y se regresa a la
visualizocion del estado de lo cancela. §i se quita la alimentacion al
equipo antes de que e regrese a la visualizacion del estado, fodas
los variaciones efectuadas se perderan.

=
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numero de revoluciones del motor, obteniendo d = -3 = Movimiento de apertura a la derecha
asi una deceleracion mas precisa. DIODO ENCENDIDO APAGADO
{7 = Deceleracién excluida
de [}l a &1 = Deceleracion activa FCA Fin de carrera libre Fin de carrera ocupado
APERTURA PARCIAL: FCC Fin de carmera libre Fin de carrera ocupado
5e puede regular la anchura de la apertura parcial OPEN B Mando activado Mando inactivo
de la hoja. z
El tlempo puede regularse de [ o Zseq. a pasos gre s N!cmdo GCWG_dO - ”undo inucﬂf{o
de 0,1 segundos. FSW OP Disp. de seguridad libres Disp. de seguridad ocupados
Si esta previsto el uso del encoder (opcional), la FSW CL Disp. de seguridad libres Disp. de seguridad ocupados
regulacion no esta determinada por el fiempo, sino STOP Mando Inactivo Marido activado

PU por el niimero de revoluciones del motor, obtenien- DS - :
do asi una apertura parcial mads precisa. EDGE Disp. de seguridad libres Disp. de seguridad ocupados
Ej.: para una cancela que tiene una velocidad de - .
deslizamiento de 10 m/min, valor [Jsson unos 1,7 d = -3 =Movimiento de apertura a la derecha
metras de aperfura. DIODO ENCENDIDO APAGADO
Ej.: para una cancela que tiene una velocidad - -
de deslizamiento de 12 m/min, valor [Json unos 2 FCA Fin de carrera libre Fin de carrera ocupado
metros de apertura. FCC Fin de carrera libre Fin de camera occupado
TIEMPO DE TRABAJO: OPEN B Mando activado Mando inactivo
Es conveniente programar un valor de 5+10 se- OPEN A Mando activado Mando inactivo
gundos superior al tiempo necesario para que la - . - -
cancela vaya del fin de carrera de cierre al fin de FSW OP Disp. de segutidud libres Disp. de SegUfI’de ocupados
carrera de apertura y viceversa. Esto protege al FSW CL Disp. de seguridad libres Disp. de seguridad ocupados
motor de posibles sobrecalentamientos en casoe STOP Mando inactivo Mando activado
de rotura de los fines de carrera. - -
Regulable de [Ja 59seg. a pasos de un segun- EDGE Disp. de seguridad libres Disp. de seguridad ocupados

7. PRUEBA DE LA AUTOMACION

Cuando termine la programacion, comprueben que la instalacién funcione
corectamente.

Comprueben, especiaimente, que la fuerza esté adecuadamente regulada
y gue los dispositivos de seguridad intervengan conectamente.,
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MANUAL DE INSTALACION AUTO
[ADSEERR |

Puertas & Portonas Automaticos SA caCWV

GARANTIA

PUERTAS & PORTONES AUTOMATICOS, S.A. DE C.V., garantiza este producto por el
téermino de 1 afo en todas sus partes y mano de obra contra cualquier defecto de
fabricacion y funcionamiento a partir de fecha de entrega al consumidor.

CONDICIONES

Para hacer efectiva esta garantia, no podran exigirse mayores requisitos que la
presentacion de esta pdliza junto con el producto correspondiente, debidamente sellada
por el establecimiento donde lo adquirié o en: PUERTAS & PORTONES AUTOMATICOS,
S.A. DE C.V. AVENIDA 27 MANZANA 6 LOCAL 3, COL. FERNANDO GUTIERREZ
BARRIOS, BOCA DEL RIO, VERACRUZ, C.P. 94297, R.F.C.: P&P020118328, Tel.: (229)
927-5107, 167-8080, 167-8007, 151-7529.

PUERTAS & PORTONES AUTOMATICOS S.A. DE C.V., se compromete a reparar el
producto, asi como las piezas y componentes defectuosos del mismo, sin ningun cargo al
consumidor, los gastos de transportacion del producto que se deriven de su cumplimiento
dentro de su red de servicio seran cubiertos por PUERTAS & PORTONES
AUTOMATICOS, S.A. DE C.V

El tiempo de reparacion en ningun caso debera ser mayor de 30 dias a partir de la
recepcion del producto en cualquier sitio en donde se pueda hacer efectiva la garantia.

Esta garantia no es valida en los siguientes casos.

a) Cuando el producto ha sido utilizado en condiciones distintas a las normales.

b) Cuando el producto no ha sido operado siguiendo las indicaciones del instructivo
proporcionado.

c) Cuando el producto ha sido alterado o reparado por personas no autorizadas por
PUERTAS & PORTONES AUTOMATICOS, S.A. DEC.V

En caso de que la presente podliza se extraviara, el consumidor puede recurrir a su
proveedor para que se le expida otra pdliza de garantia, previa presentacion de la nota de
compra o factura.

Producto: Sello de la Sucursal:
Modelo:

Marca:

No. Serie:

No. Factura:
Fecha de Entrega:

En caso de requerir partes, componentes, consumibles y accesorios, usted podra
obtenerlos con:

IMPORTADOR:

PUERTAS & PORTONES AUTOMATICQOS, S.A. DE C.V.
Tel.: (229) 927-5107, 167-8080, 167-8007, 151-7529.
E-mail: portonesautomaticos@adsver.com.mx

Web: www.adsver.com.mx



